BAB IV

HASIL DAN UJICOBA

1V.1. Hasil

Dalam bab ini akan dijelaskan dan ditampilkan bagaimana hasil dari pengujian
rancangan alat yang dibuat beserta pembahasan tentang cara kerja sistem konter parkir
kendaraan roda 2 . adapun hasil dari pengujian ini dilakukan dengan cara meletakkan
benda ke sensor untuk menguji apakah sensor dapat membaca objek yang berada
didepannya, untuk melakukan monitoring keberadaan slot parkir yang kosong yaitu
menggunakan aplikasi Microsoft Visual Studio 2010 . dengan membuat 10 buah slot
parkir , untuk pemerograman alat menggunakan software Arduino IDE . pada alat ini
menggunakan 10 buah sensor Infrared FC-51 , cara kerja sensor ini memancarkan sinar
infra merah melalui dioda pemancar infra merah. Jika tidak ada benda yang ada di
wilayah pancaran infra merah, maka tidak ada media yang dapat memantulkan sinar
infra merah tersebut. Penerima infra merah tidak akan mendeteksi apapun. Pada
keadaan ini, LED indikator sinyal akan mati (OFF) dan sinyal keluaran akan berlogika
HIGH (5 V). Jika ada benda yang ada di wilayah pancaran infra merah dioda tersebut,
maka sinar infra merah tersebut akan dipantulkan kembali. Pantulan sinar infra merah
ini akan dideteksi oleh dioda photo dan akan diproses oleh IC LM393. Pada keadaan
sepeti ini, LED indikator sinyal akan hidup (ON) dan sinyal keluaran akan berlogika
LOW (0V).

1VV.1.1. Software Arduino IDE

Untuk mengetahui apakah rangkaian board Arduino telah bekerja dengan baik pada

alat, maka dilakukan pengujian dengan memberikan program perintah pada

37



38

mikrokontroler dengan melakukan penginputan data dari komputer ke dalam
mikrokontroler.
Untuk melakukan pengujian alat dengan perintah dapat dilakukan dengan beberapa

langkah antara lain :

a. Langkah pertama yang dilakukan adalah menjalankan Arduino IDE maka akan

terlihat bentuk tampilan seperti pada gambar 1V.1. dan IV.2. berikut :

OQ %25
Genuino

ARDUINO

AN OPEN PROJECT WRITTEN, DEBUGGED,
AND SUPPORTED BY ARDUINO.CC AND
THE ARDUINO COMMUNITY WORLDWIDE

LEARN MORE ABOUT THE CONTRIBUTORS
oF [ELIXECTEAES on arduino.coferedits

Initialising packages...

Gambar IV.1. Tampilan Load Screen Arduino IDE

& sketch_sepl4a | Arduino 1.8.20 Hourly Build 2021/12/20 07:33

File Edit Sketch Tools Help

sketch_seplda

}."-:)'_C‘ setup() {

// put your setup code here, to run once:

}

void loop() {
// put your main code here, to run repeatedly:

Gambar 1V.2. Tampilan Software Arduino IDE
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1VV.1.2. Sofware Microsoft Visual Studio 2010

Untuk melakukan monitoring keberadaan slot parkir kendaraan roda 2 yang
kosong maka dibangun aplikasi berbasis desktop dengan menggunakan software
Microsoft Visual Studio 2010 , aplikasi yang di buat dengan menampilkan 10
buah slot parkir yang nantinya aplikasi ini akan dihubungkan ke Arduino uno dan
untuk mendeteksi keberadaan slot parkir yang kosong dengan menggunakan
sensor Infrared FC-51 sebanyak 10 buah sensor . berikut adalah tampilan dari

aplikasi yang dibangun dapat dilihat pada gambar 1V.3 berikut :
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Gambar IV.3. Aplikasi Sistem Konter Parkir Kendaraan Roda 2

Dapat dilihat pada gambar 1.3 terdapat 10 buah checkbox , fungsi checkbox pada
aplikasi yaitu sebagai penanda lokasi slot parkir yang berisi dan slot parkir yang
kosong . pada setiap checkbox terdapat 11 buat textbox berfungsi untuk
menampilkan keterangan apakah slot parkir kosong atau terisi
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1VV.1.3. Hardware

Setelah semua rangkaian yang telah selesai dirancang, maka kemudian dilakukan
penyatuan semua rangkaian dari alat . berikut adalah hasil dari perancangan alat sistem

konter parkir kendaraan roda 2 dapat dilihat pada gambar 1V.4. berikut :

Gambar 1V .4. Sistem Konter Parkir Kendaraan Roda 2

Berikut adalah komponen-komponen yang digunakan pada alat ini dapat dilihat
pada gambar 1V.5 berikut :
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Gambar IV.5. komponen alat

IV.2. Uji Coba keseluruhan Perangkat

Pengujian keseluruhan ini dilakukan untuk mengetahui apakah perancangan
perangkat ini bekerja sesuai dengan logika program . pengujian dilakukan dengan
meletakkan sejumlah benda slot parkir yang sudah di pasangkan sensor sebanyak 10
buah . untuk pengujuan pertama dengan meletakkan sebuah benda pada slot parkir 1

hasil pengujian dapat dilihat pada gambar 1V.6. berikut :
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i Form1 = (]

SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2

SLOT PARKIR
' BPJS @ slot1 [ slot 2 (] Slot 3 [ Slot 4 [ slot 5
) Ketenagakerjaan
Slot 1 Terisi Slot 2 Kosong Slot 3 Kosong Slot 4 Kosong Slot 5 Kosong
L] Slot 6 [ slot 7 [ slot8 L) slot9 L] slot 10
Slot 6 Kosong Slot 7 Kosong Slot 8 Kosong Slot 9 Kosong Slot 10 Kosong
L
(0]

PARKIR
MOTOR

Gambar IV.6. Pengujian Slot Parkir 1

Dapat dilhat pada gambar IV.6. diatas apabila sensor yang dipasang di slot parkir
1 di isi oleh kendaraan roda 2 maka pada bagian checkbox pada aplikasi akan
tercentang dan pada bangian textbox akan menampilkan keterangan slot 1 terisi
dan pada slot lainnya kosong , selanjutnya pengujan pada slot parkir 2 dapat dilihat

pada gambar 1V.7.berikut :
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i Form1 B o X |
. SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2
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IV.7. Pengujian Slot Parkir 2

Pada gambar 1V.7. sensor 1 dan sensor 2 pada slot parkir di isi oleh kendaraan dan
pada apilkasi tercentang di bagian slot 1 dan slot 2 dan menampilkan keterangan
slot terisi, pada bagian slot lainnya tidak tercentang dan diketerangan slot kosong

pegujian pada slot 3 dapat dilihat pada gambar 1V.8 berikut :
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i Form1 = O X

SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2

SLOT PARKIR
' BPJS @ slot1 @ slot 2 @ slot3 [ Slot 4 [ slot 5
) Ketenagakerjaan
Slot 1 Terisi Slot 2 Terisi Slot 3 Terisi Slot 4 Kosong Slot 5 Kosong
L] Slot 6 [ slot 7 [ Slot8 [ Slot9 L] Slot 10
Slot 6 Kosong Slot 7 Kosong Slot 8 Kosong Slot 9 Kosong Slot 10 Kosong

Gambar 1V.8. Pengujian Slot Parkir 3

Pada bagian slot parkir 3 seperti pada slot sebelumnya kendaraan diletakkan pada slot
1 sampai dengan 3 maka maka pada aplikasi akan tercentang pada bagian slot 1
sampai 3 dan di keterangan slot terisi dan slot lainnya kosong , selanjutnya pengujian

pada slot parkir 4 dapat dilihat pada gambar V.9 berikut :




f# Form1
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Gambar 1V.9.Pengujian Slot Parkir 4

Pada bagian slot parkirl sampai 4 di isi oleh kendaraan dan pada aplikasi tercentang
pada bagian slot 1 sampai dengan 4 dan menampilkan keterangan slot terisi dan pada
bagian slot lainnya kosong. Untuk pengujian pada slot 5 dapat dilihat pada gambar

1V.10. berikut:
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i Form1

SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2

SLOT PARKIR
' BPJS @ slot 1 @ slot 2 @ slot 3 @ slot4 @ slot5
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Gambar 1V.10. Pengujian Slot Parkir 5

Pada pengujian slot parkir 5 kendaraan diletakkan pada slot parkir 1 sampai dengan 5,
dapat dilihat pada aplikasi slot 1 sampai 5 tercentang dan keterangan slot terisi da pada
slot 6 sampai degan slot 10 keterangan kosong . selanjutnya pengujian akan dilakukan

pada slot 6 dapat dilihat pada gambar 1V.11.berikut :




47

i Form1

SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2
SLOT PARKIR
' BPJS @ slot 1 @ slot 2 8 slot 3 9 slot4 @ slot 5
) Ketenagakerjaan
Slot 1 Terisi Slot 2 Terisi Slot 3 Terisi Slot 4 Terisi Slot 5 Terisi
@ slot6 [ slot7 [l Slot 8 [ Slot 9 [ slot 10
Slot 6 Terisi Slot 7 Kosong Slot 8 Kosong Slot 9 Kosong Slot 10 Kosong
o
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Gambar 1V.11.Pengujian Slot Parkir 6

Pada pengujian berikut diletakkan pada slot parkir 6 dan dapat dilihat pada slot parkir
6 tercentang dan keterangan di aplikasi slot parkir terisi padabagian slot 1 sampai
dengan slot 6 , untuk slot 7 sampai 10 tidak tercentang dan keterangan kosong ,

pengujian pada slot 7 dapat di lihat pada gambar 1V.12.berikut :
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SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2

SLOT PARKIR
' BPJS @ slot1 & slot2 & slot3 [ slot4 @ slot5
) Ketenagakerjaan

Slot 1 Terisi Slot 2 Terisi Slot 3 Terisi Slot 4 Kosong Slot 5 Terisi

® slot6 & slot 7 [ Slot 8 [] slot 9 [] slot 10

Slot 6 Terisi Slot 7 Terisi Slot 8 Kosong Slot 9 Kosong Slot 10 Kosong
P.

(5

PARKIR
MOTOR

Gambar 1V.12.Pengujian Slot Parkir 7

Pada pengujian slot parkir 7 aplikasi juga berhasil mencentang slot 1 sampai dengan 7
apabila ada kendarran yang berada di depan sensor tersebut dan pada slot 8 sampai 10
tidak tercentang dan keterangan di aplikasi kosong, pengujia pada slot 8 dapat dilihat

pada gambar 1V.13.berikut :
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SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2
SLOT PARKIR
w ’ BPJS @ slot 1 @ slot2 @ slot 3 [ slot 4 @ slot 5
u ) Ketenagakerjaan
Slot 1 Terisi Slot 2 Terisi Slot 3 Terisi Slot 4 Kosong Slot 5 Terisi
@ slot6 9 slot 7 @ slot8 [ slot9 [] Slot 10
Slot 6 Terisi Slot 7 Terisi Slot 8 Terisi Slot 9 Kosong Slot 10 Kosong
P.
e
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Gambar 1V.13.Pengujian Pada Slot Parkir 8

Pengujian pada slot parkir 8 juga pada aplikasi mencentang slot 1 sampai dengan slot
8 dan keteragan aplikasi slot 1 sampai 8 terisi dan slot 9 sampai 10 kosong , selanjutnya

akan pengujian langsung pada slot 9 sampai 10 dapat dilihat pada gambar

V.14 .berikut :

KDty
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[ Form1 ~ 0 X

SISTEM KONTER PARKIR KENDARAN RODA 2
SLOT PARKIR

Slot 1 Slot 2 Slot 3 L Slot4 Slot 5
| ) Ketenagakerjaan

Slot 1 Terisi Slot 2 Terisi Slot 3 Terisi Slot 4 Kosong Slot 5 Terisi

Slot 6 Slot 7 Slot 8 Slot 9 Slot 10

Slot 6 Terisi Slot 7 Terisi Slot 8 Terisi Slot 9 Terisi Slot 10 Terisi

Gambar 1V.14. Pengujian Pada Slot Parkir 9 dan 10

Pada pengujian slot parkir 9 dan 10 kendaraan diletakkan di semua slot parkir yang
tersedia dan pada aplikasi juga mencentang di semua slot parkir yang tersedia dan

menampilkan keterangan slot terisi pada semua slot parkir yang tersedia .

Dari hasil pengujian keseluruhan perangkat pada alat ini terdapat kekurangan dan
kelebihan , Adapun kelebihan yang dimiliki perangakat ini adalah :
1. Penggunaan alat tergolong mudah karena alat dapat mendeteksi keberadaan slot
parkir yang kosong dengan cara mendeteksi objek yang berada di depannya
2. Pemantauan slot parkir kosong dapat dilakukan dengan cara mengecek pada
aplikasi yang sudah terhubung dengan alat dan dapat melihat slot parkir yang

kosong ataupun yang berisi
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3. Dalam melakukan pemantauan slot parkir yang kosong terdapat jeda selama 2
detik , apabila objek yang berada di depan sensor selama 2 detik makan alat
akan mengirimkan pesan ke aplikasi bahwa ada objek yang berada di depan dan
aplikasi akan membaca objek sebagai slot parkir yang berisi dan apabila kurang

dari 2 derik maka tidak akan di baca sebagai slot parkir berisi.

Disamping memiliki kelebihan alat ini juga memiliki kekurangan , Adapun kekurangan
yang dimiliki alat ini diantaranya :
1. Jangkauan deteksi sensor yang diletakkan pada slot parkir maksimal hanya 15
cm apabila lebih dari itu maka tidak dapat terdeteksi
2. Aplikasi hanya dapat menampilkan slot parkir yang terisi dan yang kosong ,
tidak dapat menampilkan dan menyimpan waktu masuk dan keluarnya
kendaraan.
3. Aplikasi tidak dapat berjalan secara online hanya dapat berjalan apabila alat
dihubungkan ke perangkat yang tersedia dan apabila alat terdeteksi maka

aplikasi dapat dijalankan.



