ABSTRAK


Telah dirancang lengan robot yang dapat menyortir benda berdasarkan warnanya. Sensor warna yang digunakan adalah TCS3200 yang dapat mengenali warna RGB dari sebuah benda. Peletakkan benda diatas sensor warna masih dilakukan secara manual. Ketika benda yang akan disortir sudah diletakkan diatas sensor warna, maka sensor warna akan membaca warna benda tersebut. Setelah dibaca kemudiann sensor warna akan mengirim data warna pembacaan objek tadi ke mikrokontroler arduino uno. Mikrokontroler akan memerintahkan lengan robot untuk memindahkan objek ke tempat sesuai dengan warna objek. Lengan robot terdiri dari 3 buah motor servo dan 1 buah gripper. Dari hasil pengujian sensor dapat disimpulkan bahwa sensor TCS3200 dapat membaca warna RGB dari benda dengan baik, presentase kesalahan kecil. Dari 13 kali pengujian sensor terhadap benda berwarna dilakukan, hanya 2 kali terjadi kesalahan dalam pembacaan warna.


Kata kunci : sensor warna TCS3200, motor servo, microkontroler arduino ATmega328.
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